项目简介
重量组将类人机器人应用到比赛中来,比赛类似拳击比赛,机器 人身上有三处有效打击点,分别是腹部、背部和头部,击打累积到一 定量后,机器人身上的指示灯会逐个熄灭,完全熄灭后后会报警,比 赛有很强的观赏性。比赛内容:机器人模仿人类拳击,有效打击点为 腹部,背部和头部,机器人自身会计算受打击的程度,如果击打到达 阈值,机器会报警,报警后判定对方获胜。研究重点:基于立体视觉 的识别,灵活且有打击力的机械臂。技术难点:如何有效的通过立体 视觉识别对手从而控制机器人灵活的移动,并在合适时机有效的击打 对手。
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