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一、项目简介 

文明城市，离不开环保。环境得靠人来爱护，这是我们每一个公民应

负的责任。 塑料垃圾桶对于我们的生活带来了很大的便利，更是对于环

境保护的宣传更强。 

现在社会的飞速发展，一个良好的标识系统就显得尤为重要和紧迫。

标识指示系统就是为了给人们指示方向，提供便利的。垃圾分类，是将垃

圾按可回收再使用和不可回收再使用的分类法为垃圾分类。人类每日会产

生大量的垃圾，大量的垃圾未经分类回收再使用并任意弃置会造成环境污

染。一可回收垃圾主要：包括废纸、塑料、玻璃、金属和布料五大类。废

纸：主要包括报纸、期刊、图书、各种包装纸、办公用纸、广告纸、纸盒

等等，但是要注意纸巾和厕所纸由于水溶性太强不可回收。塑料：主要包

括各种塑料袋、塑料包装物、一次性塑料餐盒和餐具、牙刷、杯子、矿泉

水瓶、牙膏皮等。玻璃：主要包括各种玻璃瓶、碎玻璃片、镜子、灯泡、

暖瓶等。金属物：主要包括易拉罐、罐头盒等。布料：主要包括废弃衣服、

桌布、洗脸巾、书包、鞋等。通过综合处理回收利用，可以减少污染，节

省资源。如每回收 1 吨废纸可造好纸 850 公斤，节省木材 300 公斤，比等

量生产减少污染 74%；每回收 1 吨塑料饮料瓶可获得 0.7 吨二级原料；每回

收 1 吨废钢铁可炼好钢 0.9 吨，比用矿石冶炼节约成本 47%，减少空气污染

75%，减少 97%的水污染和固体废物。环境保护从垃圾分类做起。 

二、技术委员会 

负责人：陈万米，上海大学，wanmic@163.com,13801966220 

三、 赛项说明 

机器人的任务是把不同种类的废物，从带到在室外的废物回收区里（现

场公布三个）。红色、蓝色、绿色或黄室内废物存放区色的乐高方块（4*4

厘米左右）代表可回收废物，放置在室内废物存放区。室外共有 8 个废物

回收区域，机器人将对应种类的废物从室内存放区域带至室外废物回收区

的盒子里。这四个废物回收区盒子是被红色、蓝色、绿色和黄色乐高砖墙
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包围，长和宽 15*15 厘米左右，砖墙高 5 厘米左右。 

这四种不同颜色的废物（积木）放置在四个室内废物存放区域内，红

色积木在红区域，蓝色积木在蓝色区域，绿色积木在绿色区域，黄色积木

在黄色区域。 

机器人将在起始区域（绿色区域 30*30 厘米）出发。机器人的任务是

将室内废物存放区的废物(积木)带至同色废物指定回收区域(灰色区域)的

盒子中，最后返回出发点。 

四、比赛场地及器材 

 

1、比赛场地 

场地大小：240*240 厘米。 
 

 

 

图 1  场景示意图 
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2、机器人器材 

机器人器材不限，可选择任意类型器材。光感需为独立模块，禁止使

用寻迹卡等集成模块。鼓励学生使用非商业套装参与比赛。 

五、机器人要求 

机器人的长、宽、高不超过 30*30*30 厘米。 

六、评分标准 

1、机器人从绿色起始区出发到达指定废物存放区，机器人任何部位投

影压到每种颜色存放区得 10 分，同种颜色不重复得分。如果机器人到达抽

签去掉的废物存放区扣 5 分，同种颜色不重复扣分。 

2、机器人将每个废物从废物存放区带到个指定废物回收区的得 20 分

（如果去掉盒子的废物在回收区内部的得 15 分），如果废物掉在其他地方，

但机器人到达指定回收区的得 10 分。 

3、机器人最后返回到起始区并且停止，机器人任何部位投影压到起始

区并且停止的得 10 分。 

 

说明： 

比赛过程中不得给机器人充电。机器人行运中机器人的投影不得全部

脱离黑线，全部脱离黑线立刻结束比赛。 

七、 赛程赛制 

1、比赛任务采取现场抽签，现场竞赛的形式，废物颜色现场公布三个，

废物回收区位置在 8 个灰色区域中现场抽取 3 个，编程调试时间 1 小时。

如果要求提前比赛的可以提前，但不加分。 

2、比赛共举行 1 轮，每队 2 次上场机会，放弃一次比赛机会，该次成

绩以 0 分计。最终的得分取 2 次得分之和。 

3、比赛名次按得分高低排，得分高的名次靠前，得分并列的机器人以
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完成任务的时间长短确定。时间短的名次靠前。 

4、一个机器人只能供一个队比赛。一所学校只能有 1 个队即 1 个机器

人成绩进入前 6 名。 

5、机器人每次比赛时间不能超过 5 分钟。超过 5 分钟即判定比赛结束。  

6、比赛开始时每支上场比赛队伍有 2 分钟的准备时间，比赛结束参赛

选手将机器人放入裁判组指定区域。待所有比赛结束参赛选手才可以把自

己队伍的机器人取走。 


