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一、项目简介 

医疗与服务机器人是当今世界上最先进的实用机器人之一。应用

医疗与服务机器人是因为她比人更精准、更快捷、更稳定，且能长时

间地在高温、低温、辐射等恶劣环境下工作，所以吸引了全球越来越

多的科研人员研发实用的医疗与服务机器人。 

本赛项 2010 年设立后已有四十多所高等院校积极参赛，尤其是

参赛学校的医疗与服务机器人一年比一年精准、实用。 

机器人在医疗领域有极其重要的应用，然而研发能实际应用的机

器人是有相当难度的，研发医疗大健康领域能实际应用的机器人更

难，因此需要大批科技工作者、大学生为之长期攻关。 

2014 年 11 月 6 日央视新闻联播报导：正在上海举行的国际工业

博览会上，演出了一场“机器人总动员”的大戏，500 多台机器人竞

相亮相，国外品牌大兵压境；2015 年上海国际工业博览会上展出的

发达国家的机器人已达到高智能、高精度、高可靠性；我国进口医疗

器械每年近千亿元，尤其是医疗手术机器人价格昂贵，（进口的达芬

奇手术机器人每台的价格高达 2 千多万元）。因此，我国自主研发实

际应用的医疗机器人迫在眉睫并具有长远的战略意义。 

中国机器人大赛暨 RoboCup 公开赛组委会 2010 年起设立了医疗

服务机器人赛项，分为两个子赛项 1、医疗服务机器人规定动作项目；

2、医疗服务机器人创新设计与制作项目。目的是希望通过此项目比

赛增强选手的动手能力，增强选手在高科技领域就业的竞争力，引导

机器人向实际应用方向发展，引领我国大学生、教师投身到医疗大健

康领域机器人的研发中来。 

医疗服务机器人赛项通过近十年的发展，引领各校研发了众多实



2018 中国服务机器人大赛比赛规则 

3 

 

用的医疗机器人。医疗规定动作子项目中有送药任务、查房巡诊任务，

通过几年比赛的引导，各校的送药机器人、巡诊机器人的设计越来越

接近实用，因此今年新设立了独立的送药机器人项目、巡诊机器人项

目，分别协助护士完成送药任务和协助医生完成远程查房巡诊任务，

期待通过几年的比赛引导，大量的实用医疗机器人在医院辅助医生护

士工作。 

技术难点：因比赛的场景基本模拟了医院实际场合，因此需要解

决自主导航、智能避障、音视频交流、分拣药瓶、抓取药瓶、升高手

臂精准摆放药瓶等功能。 

二、技术委员会 

负责人：孙丽萍，上海健康医学院，sunlp@sumhs.edu.cn,15800819006 

成  员：杨数强，洛阳师范学院  

王  刚，南京理工大学泰州科技学院  

毛丽民，常熟理工学院  

周  皓，苏州健雄职业技术学院 

朱海荣，南通大学 

黄  鸿，北京理工大学 

宋  原，北京邮电大学 

三、赛项说明 

本赛项机器人完成代替护士送药任务。比赛过程中，机器人需要

自主完成所有动作，不能被遥控，比赛过程中不得给机器人充电。 

具体比赛需要完成的动作为： 
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（1）机器人代替护士送药 

机器人从起始区域出发，给 1 床病人送药、给 3 床病人送药。 

（2）机器人回归。 

四、比赛场地及器材 

1）图 1 是场景示意图。场景总面积为长 6000mm*宽 6000mm，

地面为普通纯色木地板，地面平整，场景四周有 500-600mm 高的挡

板。 

2）药瓶参赛队自带，重量不限；药品条形码组委会准备。 

3）病床：医院普通病床，长 2000mm，宽 1000mm，床面离地面

500mm，床侧面到地面有挡板。 

4）床头柜长 500mm，宽 500mm，高 600mm，床头柜侧面到地

面有挡板。 

5）起始区（即终点区）宽 1000mm*长 1000mm。 

6）护士台长 1000mm，宽 800mm，高 500mm，位置如图，各参

赛队可微移。 

病床和床头柜尺寸可能会有 5%的误差，以现场提供为准。 
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起始区
终点区

长:1000mm
宽:1000mm

病床1
长:2000mm
宽:1000mm
高:500mm

护士台
长:1000mm
宽:800mm
高:500mm

床头柜
1

床头柜
3

病床3
长:2000mm
宽:1000mm
高:500mm

病床2
长:2000mm
宽:1000mm
高:500mm

床头柜
2

 

图 1  场景示意图 

五、机器人要求 

机器人的垂直投影的长<800mm，宽<600mm。机器人在图 1 所

示的场地上完成动作，不能破坏场地。 2017 年参加本赛项比赛的 3

台风格各异的机器人如图 2 所示。 
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图 2  2017 年参加本赛项比赛的 3 台风格各异的机器人 

六、评分标准 

1、机器人送药 

已经装好药的机器人（药赛前由队员自己摆放到机器人身

上），从起始区域出发，给 1 床病人送药、给 3 床病人送药： 

1）送到床头柜 1 附近，即机器人到床头柜 1 的距离<=50 厘

米，得 20 分； 

2）床头柜 1 上贴有药品条形码，机器人扫描到药品条形码，

确认是 1 床病人的床头柜（扫描后将条形码对应数值在送药机器

人液晶屏上正确显示，否则不得分），将属于 1 床病人的药放到床

头柜 1，得 40 分。若机器人没有扫描药品条形码核对病人信息的

功能，只是将药放到床头柜 1 上得 20 分； 

注：组委会准备多个条码，各参赛队赛前随机抽取，裁判获



2018 中国服务机器人大赛比赛规则 

8 

 

志愿者将抽中的药品条形码放在床头柜正面上方中部 100mm 正

方形区域内，如图 3 所示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 3 床头柜正面条形码贴放位置示意图 

3）送到床头柜 3 附近，即机器人到床头柜 2 的距离<=50 厘

米，得 20 分； 

4）床头柜 3 上贴有药品条形码，机器人扫描到药品条形码后，

确认是 3 床病人的床头柜，将属于 3 床病人的药放到床头柜 3，

得 40 分。若机器人没有扫描药品条形码核对病人信息的功能，只

是将药放到床头柜 3 上得 20 分。（药品条码识别判定和药品条码

摆放位置同上面） 

 

2、机器人回归 

机器人回归到起始区域，机器人任何部位垂直投影全部落在白色

内框得 20 分，部分在内框得 10 分，不在内框得 0 分。完成部分任务

也可回归，不影响本项回归得分。 

机器人从起始出发，计时系统开始计时，机器人送药完成到达终

点，计时系统停止计时，若机器人中途终止比赛，则终止比赛的同时
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计时停止。 

七、赛程赛制 

（1）比赛共举行一轮，每队两次上场机会，最终的得分取 2 次

比赛中得分高的那个成绩。放弃一次比赛机会，该次成绩以 0 分计。 

（2）比赛名次按得分高低排，得分高的名次靠前，得分相同的

机器人用时短的排在前面，得分相同、用时相同的机器人，进行加赛，

直至区分名次。 

（3）一个机器人只能供一个队比赛。一所学校只能有 1 个队即

1 个机器人成绩进入前 3 名。 

（4）机器人每次比赛时间不能超过 10 分钟。超过 10 分钟即判

定比赛结束。  

（5）比赛正式开始前 15 分钟，各支参赛队伍将比赛用机器人交

到裁判组指定区域，比赛开始时每支上场比赛队伍有 2 分钟的准备时

间，比赛结束参赛选手将机器人放入裁判组指定另一区域。待所有比

赛结束参赛选手才可以把自己队伍的机器人取走。 


