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一、项目简介

本类机器人竞赛的目的是引导参赛队研究、设计并制作具有优秀硬件与软件

系统的一类移动机器人（推荐采用自平衡人形机器人），逐步提高类人机器人多

方面的能力与智能。

要求机器人在其陪伴人（1-2 名）的陪伴下，进场巡游、展现才艺、接受采

访（互动及回答问题）。陪伴人可以扮演机器人的某种关系角色，在规定时间内，

与机器人共同完成各类任务。陪伴人与机器人的关系及互动模式可以自由设计，

没有限制。如模仿某位歌星的唱歌、装饰、表情、语言、动作等；如模仿某位历

史人物的装饰、表情、语言、动作等。

评分由评分专家和评分委员共同进行，评分专家包括技术类专家和艺术类专

家，评分委员由每个参赛学校推荐 1人担任。

二、赛项说明

本项目暂不设子项目

项目编号与名称 评奖依据

412：自平衡

人形机器人

仿名人巡游

创意、设计、仪表、才艺：

外观与动作表现、自主说/唱表现、机器人与陪

伴人合作表现；

机器人与主持人和评分专家互动等情况综合。

说明 1：不得模仿宗教人物。言行不得违背社会公德；

说明 2：本项目对机器人外观与动作增加的要求是，除了运动方式之外，

尽可能与模仿对象一致。

三、比赛场地及器材

3.1 场地布局

机器人展现表演区域为直径大于６米的圆形平面，无障碍物。平面颜色因为

场地不确定，与圆圈外面的颜色一致，圆圈用胶带制作。圆型平面、等待区、评

分专家席均在同一平面，无障碍物。圆形平面两侧为评分专家席。

比赛场地可布置在：演播厅舞台、会议室主席台、用桌椅围成的专用区域。

参赛队可以根据需要，自行准备道具，自行摆放。或与组委会联系置办。
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3.2 环境照明和声音等

照明：实际比赛场地的环境，不能保证光线照明均匀。比赛场地周围的照明

等级为一般室内状况，门窗可能有阳光射入，舞台的上方与周边可能有多个强光

源。现场有人使用照相机和摄像机的辅助光源。

参赛者在比赛前有一定时间了解赛场的光线情况及标定机器人。比赛要求机

器人能够在一个不确定照明、阴影、散光等实际情况的环境中进行比赛。

声响：虽然在与机器人对话时，要求全场安静。但难以掌控，仍然可能存在

音量不等、出现时间不确定的声响。

比赛场地有：主持人１名（或许主持人会走近机器人互动，陪伴人可以根

据自身情况提醒）；评分专家６名（或许专家会走近机器人互动，陪伴人可以根

据自身情况提醒）评分委员人数较多；周边可能的幕布等。

3.3 陪伴人、主持人、评分专家、评分委员

陪伴人：参赛队可安排１－２人作为机器人的陪伴人，与机器人的关系自

定，可以化装为某种身份角色。机器人与陪伴人之间可以遥控、声控或直接接触

联系与互动，方式不限；

主持人：１名；

评分专家：至少 2名文艺类专家和 2名技术类专家；

评分委员：每个参赛学校可以推荐１人。

四、机器人要求

4.1 机器人姓名等

参赛机器人：１、高校在校学生为主要研制人研制的机器人；

２、企业研制的机器人，可参加表演比赛、不参与评奖排名。

机器人姓名：要求给每台机器人取一个姓名，用于报名、登记、标示、识别。

如：
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诸葛亮游金陵、维纳斯 V杨贵妃、关公战秦琼、飞毛腿 AK47 等等。

姓名长度不超过７个汉字，２个字母/数字算一个汉字。

参赛队名称：

报名参加本项目比赛的机器人及相关的老师学生为一个参赛队，名称与机器

人相同，不必另起名称。

每一台机器人与其指导老师、教练（研制人）组成一个机器人参赛队，队名

即机器人姓名。

不同院/系的机器人通过不同的机器人姓名来区分。

指导老师：应明确每台机器人对应的指导老师。

教练/研制人：每台机器人的教练即机器人的研制人。

4.2 机器人高度、运动类型、互动方式等

运动类型 乘车 轮滑 步行 其它

不同类型机器人，

手臂与身体连接点

转动轴心高度要求

≥1.3 米 ≥1.3 米 ≥1.3 米 ≥1.3 米

其它高度也可以。建议高一些。

说明１：本次比赛，各种运动类型机器人混合进行（含自平衡人形机器人）；

说明２：机器人与陪伴人之间，可以遥控、声控等非接触形式互动；

必要时，也可以直接接触联系与互动；

说明３：机器人不得有任何损伤人类及环境的行为；

说明４：仿名人机器人的外观要尽量与模仿对象一致。

五、评分标准

得分类别 满分 说明

1、创意 100 看设计创意、特色、亮点。

2、仪表 100 包括外观形象及与模仿对象相似度。

3、才艺 100
以自主展现的说唱等才艺及与之对应的动作、表情为

主。

4、智慧 100
依据机器人与主持人、评分专家及陪伴人之间的互动

情况综合评分。

5、人机合作、

问答环节
100 符合主题、协调。回答问题情况。

总分 500

艺术专家评分：专家打出的分数简单平均，得出专家分。如有专家缺席，

需立即替补；
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技术专家评分：专家打出的分数简单平均，得出专家分。如有专家缺席，

需立即替补；

评委评分：所有评委打出的分数（去除一个最高分、一个最低分）简单平

均，得出评委分。如有委员缺席，不用替补。

机器人队得分＝艺术专家分*30%＋技术专家分*40%＋评委分*30%。

六、赛程赛制

竞赛程序根据报名机器人数量可分为 2-3 轮。

6.1 点名、核查、集中摆放

比赛开始时间前 1５分钟，开始点名、量高度、拍照，所有机器人集中摆放

于比赛场内指定位置。

比赛开始后，每迟到１分钟扣 10 分。

机器人应佩戴发放的统一标识牌。标识牌上包括：编号、学校、机器人姓名。

程序及要求 说明

１、创意与实现介绍，≤2分钟 陪伴人介绍。

２、仪表与才艺表演，≤5分钟。

自主展现说唱舞武等才艺，包括与

之对应的动作及表情。

动作类型不限；

与陪伴人的合作方式不限，也可以

与主持人或评委甚至观众合作。

表演内容需要提前告知主持人；

需要主持人和专家配合的要求也要提

前提出。

机器人自主说唱可以选择普通话

或与主题相关的方言，与人合作时需

使用普通话。

3、问答互动

抽取标准问题库中的问题提问，提

问均用普通话，机器人回答问题时，均

用普通话。

①主持人问题 2个；

②技术专家问题 2个；

③文艺专家问题２个。

１、三类标准问题共 30 个，提前 30

天发布；

２、机器人听不懂问题时，可根据机

器人或其陪伴人的要求，重复 1遍。

4、专家对创意与实现提问及点评，

≤5分钟

对每个机器人，至少有１名文艺专家

和１名技术专家分别提问，对同学的

回答给予点评。

4、告别，≤30 秒 机器人或陪伴人为主表达均可。

七、其它

1、晋级决赛的机器人队，应在决赛前提交技术报告，必要时增加答辩环节，具

体要求，届时将通知各队；

2、由于报名情况不确定，实际赛程以报到后发布的为准；

3、以上未尽事宜，主裁判征求各参赛队领队老师意见后决定；

4、上述如有与赛事组委会规定不一致的，以组委会规定为准。


