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一、项目简介

该比赛为了提高广大同学对海洋技术的兴趣，并且针对该项目可

以对同学的的自动化技术、软件技术、模式识别技术、团队协作能力

等进行锻炼与提高。

该比赛主要是通过程序实现让机器人自主地在在一个 7.3m×

3.66m的水池中进行的三维运动，沿着池底的引导线路运行，并穿过

高低门最终达到终点撞击指定的球，抓取并投放目标物到指定位置。

二、技术委员会

负责人：刘文智，哈尔滨工程大学，liuwenzhi@hrbeu.edu.cn，

13946061038

成 员：张志强，海军工程大学

王 扬，北京信息科技大学

赵新灿，郑州大学

王宪彬，哈尔滨工程大学

三、赛项说明

该比赛主要是通过程序实现让机器人自主地在在一个

7.3mx3.66m的水池中进行的三维运动，沿着池底的引导线路运行，

并穿过高低门最终达到终点撞击指定的球比赛结束。最终用时最短的



2019中国机器人大赛比赛规则

3

团队获胜。

四、比赛场地及器材

1．比赛场地范围大体为 7.3m×3.66m大小的充气或支架泳池，水深

1.3米。如图所示（场地目标物位置和数量根据实际场地大小而定，

不以此图为准）

2．引导线

引导线为 PVC管材。喷涂橘红色。指引机器人按规定路径运动。

如图该指导线直径约 100mm，沉在池底。引导线在整个路径上连续

摆放。（根据竞赛场地实际情况，引导线可用宽 100mm玻璃钢薄板

代替）
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3．得分门

得分门分高低两种，其中门大小为约 600mmx600mm。其中高

门中心距池底高度约 700mm。低门距池底约 300mm。

4．目标抓取和投放

抓取目标为不同颜色高尔夫球，通过赛前抽签决定抓取颜色，抓

取正确颜色和错误颜色目标物得分不同。将目标物投放到指定位置。

（图纸在微信群和 QQ群中公布）

5．撞击球

撞球分蓝绿两色，半径约 100mm，距池底高约 600mm。
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6. 出发区

出发去位于水池某一角 800mm×800mm区域水面。

7．场地环境

实际比赛场地的环境中不能保证光线照明绝对平均、水池水绝对

澄清。

比赛场地周围的照明等级为一般室内状况。参赛者在比赛期间有

时间了解周围的灯光等级及标定机器人。在正式比赛前一天调试设定

后，比赛的照明将不会再调整来满足个别参赛者的要求。参赛者应意

识到现场的照相机、摄像机和比赛场地周围采用的高压钠灯等，设计

者应采取措施避免这些光源对机器人的影响。

注：以上尺寸可能存在一定误差，组委会会将该误差保证在合理

范围内，最终解释权归组委会所有。

五、机器人要求

1．其中机器人尺寸宽和高不大于 600mm，长度 2000mm。

2．机器人采用无缆自主控制，比赛过程中机器人任何一个部位不允

许露出水面

3．不得使用履带行走，以免破坏比赛场地地貌

4．各参赛队需在机器人上做出明显标示，比赛前裁判需对各参赛队

机器人进行拍照。不同参赛队之间不得共用同一台机器人，同一

所学校的不同参赛队也不可共用同一台机器人。若发现参赛队使
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用同一台机器人，所涉及的两个参赛队均按照违规处理。

5. 赛前技术委员会对参赛队伍机器人进行检查，若参赛队机器人不

满足上述条件，将依据实际情况不允许参赛队参赛或在最终成绩

汇总扣除一定分数，最终决定权归赛项技术委员会所有。

六、评分标准

1．池中有两种门，分别是高 700mm和高 300mm的交替出现的门。

图中门的摆放仅供参考，比赛时根据实际情况摆放进行调试。

2．过门的时候如果顺利从门中间通过且与门无摩擦得 200分，如果

与门有摩擦得 100分。（机器人未按指定方向通过不得分）

3．抓取到正确目标获得 2000分，错误目标获得 1000分。将目标都

放到指定位置获得 3000分，投放到水下但没有投放到指定位置

获得 1000分。

4．比赛结束是以机器人撞击终点球结束。终点球有两个，比赛前由

参赛队抽签决定撞击终点球颜色。撞击正确终点球得 1000分，

撞击错误得 500分。撞击未成功，机身挂碰终点球不计分并且比

赛继续直到艇头撞击成功或比赛时间到 15分钟为止。

5．如果 15分钟仍未完成比赛则比赛结束 ，按以上累加规则计分。

6．比赛分数相同的队伍则按用时最短的队伍获胜。

7．如遇特殊情况仍未分出胜负则加赛一场。
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8. 机器人放入水中后所有动作需使用视觉、声学等方式识别目标物

自主完成，未经传感器、视觉等识别而自由运动完成比赛任务的

不得分。

9. 若经过加赛仍未分出胜负的，每个参赛单位派出一名代表进行投

票，由投票结果决定最终成绩。（每所学校为一个参赛单位，分校、

不同校区、独立学院等均与主校视为同一个参赛单位）

七、赛程赛制

1、练习

参赛队报到后可根据报到先后顺序自由进行适应场地练习。

2、正式比赛

（1）非比赛队员不得参与比赛。

（2）每队进行比赛的顺序是在该天比赛开始前由抽签决定。

（3）每支参赛队伍有 5分钟的准备时间，15分钟的比赛时间，最后

有 5分钟退场时间。

（4）比赛开始号声一响，参赛队将机器人放入水中，调试电缆必须

与机器人脱离，机器人开始自主完成任务。比赛过程中，机器

人的任何一个部位露出水面，比赛即刻停止。

（5）5分钟的离场时间在 15分钟任务时间一结束就开始计时，不论

机器人在哪里或何种状态。

（6）15分钟比赛任务进行期间，竞赛中如机器人有损坏或需要调整，
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参赛队可以按需要进行维护、上岸调整而不会被扣分，但计时

仍会继续进行。每次上岸调整、维修后，机器人必须在出发区

重新释放。

（7）机器人完成任务后应依靠自身动力返回，参赛队员不应将手伸

至水面以下，除非裁判特许。

（8）机器人完成任务期间的任何时刻队长都可以宣布任务结束并要

求收回机器人。

（9）每支参赛队最多可进行两轮比赛，取两轮比赛最好成绩作为最

终成绩。若遇两队最好成绩相同，则比较两队另外一轮比赛成

绩。

八、资格确认

参赛队需提交机器人设计报告，经技术委员会审核后获得参赛资

格。设计报告满分 10 分，计入竞赛总得分。报告提交邮箱：

xianbinwang@outlook.com。

mailto:xianbinwang@outlook.com
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