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2021 中国机器人大赛

工程竞技项目（决赛）线上竞赛方案

本方案适用于 2021 中国机器人大赛工程竞技类人形机器人竞技

全能赛和车型机器人智能搬运赛。本方案中的要求，如与大赛官网发

布的规则不同，以本方案为准。竞赛组委会会尽力保证比赛的公平、

公正、公开，因疫情防控工作要求给参赛队带来的不变敬请谅解。

一、比赛环境

1、实验室或相对独立没有外部人员流动干扰的空间。

2、远程音视频会议平台：腾讯会议，最新版本。

3、可通过电脑或手机连接网络的摄像头 3 个。按下图布置。

机位 1：比赛环境全景，固定机位，建议使用三脚架支高；

机位 2：比赛场地全景，固定机位，建议使用三脚架支高；

机位 3：机器人近景，活动机位，可使用手机摄像头。
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赛场摄像头布局示意图

二、赛前准备

1、按照中国机器人大赛官网“中国自动化学会机器人竞赛与培

训部”公布的《2021 中国机器人大赛（工程竞技类）比赛规则》要

求自行铺设比赛场地，自行制作比赛用符合规则的障碍木条、搬运物

料和二维码等辅助器材。另需需准备 0.5m 直尺、2m 卷尺。

2、赛项组织委员会建 2 个项目参赛队队员 QQ群，用于信息交流，

赛后解散。入群的队员必须实名：参赛队名+姓名（例：阳光队张三）。

3、正式比赛前一天，裁判对各参赛队进行线上比赛测试和检查，

内容如下：

（1）测试线上比赛平台腾讯会议及网络运行情况。请确保现场

网络信号状态良好，能够满足多路视频信号传输的要求。

（2）检查各摄像头机位的位置。

（3）检查比赛场地、机器人、障碍木条、搬运物料和二维码等
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尺寸。

（4）查看比赛机器人主电路板标识信息。

重要提示：未参加以上测试的参赛队，不得参加正式比赛，没有

比赛成绩。

三、比赛流程

1、赛前一小时，各参赛队员进入裁判公布的腾讯会议室，进行

检录。进入会议室的队员必须实名：参赛队名+姓名（例：阳光队张

三），否则会被腾讯会议主持人移除。

2、按赛程安排进行比赛，上场顺序以大赛组委会提供的名单顺

序为准。

3、比赛时只有一只队伍的参赛队员在腾讯会议室进行线上比赛，

其他参赛队员在腾讯会议等待室候赛。

4、每个参赛队的机器人有 2 次上场比赛机会，取最好成绩。

5、由 1 名裁判线上计时。

6、全能竞技赛由 3 名线上裁判共同打分。线上比赛场地，确定

一名参赛队员测量竞速机器人行走的距离，测量时应有一摄像头跟随

尺子，并清晰传输最终位置的数值。

7、智能搬运赛由 1名线上裁判计分。智能搬运赛线上比赛场地，

确定一名参赛队员读报机器人搬运物料的环数，读报时应有一摄像头

俯视物料，并清晰传输物料位置及环数。

8、结束比赛的参赛队员即可自行退出腾讯会议。

9、比赛过程中各参赛队要服从组委会和裁判的安排，保持良好
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的比赛秩序。

四、随机项目的确定

1、人形机器人竞技全能赛

（1）二维码的位置统一放在距起跑线 60cm 处。

（2）参赛队员将打印好的编号为 001-007 的二维码随机扣放，

摆在比赛场地上，由线上裁判随机抽取 2张，由参赛队员按规则摆放

到相应位置。

（3）因线上比赛，哨声启动机器人不作为计分项目。

2、车型机器人智能搬运赛

（1）线上裁判准备编号为 1-5 的 5张卡片，分别对应不同颜色，

由参赛队员线上按顺序选取 4 张，确定任务 1 需搬运的 4 个物块颜

色顺序。

（2）由线上裁判员随机指定障碍物摆放位置。

（3）由线上裁判员随机指定 2 个循迹遮挡位置。遮挡长度由参

赛队自定，不小于 200mm。

（4）参赛队员将打印好的编号为 1-16 的二维码随机扣放，摆在

比赛场地上，由线上裁判随机指定 1张，参赛队员按二维码对应搬运

方案进行后续比赛。


